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COMPETENCES TECHNIQUES

ROBOTIQUE & AUTOMATISATION:

ROS2, SLAM, Navigation Autonome

NVIDIA IsaacSim, WeBots, ROBOGUIDE
Fusion de Données Multi-capteurs, Controle
NHEES

LANGAGES DE PROGRAMMATION:

Python (NumPy, Pandas, PyTorch,
Tianshou)

Bash

C/C++

Java, C#, VHDL

HTML, CSS, JavaScript, Svelte

CONCEPTION & SIMULATION:

» SolidWorks (Modélisation 3D, Conception
Mécanique)

e Altium Designer (Conception PCB)

e Unity3D, Blender

OUTILS DE DEVELOPPEMENT:

Linux, Git, Docker
STM32CubelDE, pVision
Vivado, Multisim, Modelsim
PyCharm, Visual Studio Code

BASES DE DONNEES & WEB:

« SQL (MysaL, SQlite)
» HTML, CSS, JavaScript, Svelte

LANGUES

* Anglais : Niveau expérimenté (C1)
» Japonais : Niveau débutant (N3)
¢ Allemand - Polonais : Notions

CERTIFICATIONS

I » ETSTOEIC 945 /990 - ETS, 2023
Certificat Voltaire 655 (Pro) - 2022
Control Design OnRamp with Simulink -
Matworks, 2025
Reinforcement Learning OnRamp -
Matworks,2025
Matlab OnRamp - Matworks, 2022
Simulink OnRamp - Matworks, 2021

INGENIEUR SYSTEMES ROBOTIQUES |
JEUNE DIPLOME AVEC EXPERIENCE
PRATIQUE EN PROJETS

ELOUARN de KERROS

PROFIL PERSONNEL

Récemment diplémé en ingénierie robotique avec expérience
concrete en ROS2, C++ et conduite de projets. Passionné par la
cobotique humanoide et les systéemes autonomes.

EDUCATION

Diplome de Master - Systemes Robotiques et Drones
EFREI Paris | 2022 - Présent

e Spécialisation: Robotique, IA, Développement logiciel
o Echange: AGH University of Krakéw (Sept-Dec 2022)

EXPERIENCE PROFESSIONNELLE

Ingénieur Robotique

Audensiel Technologies | Juin 2024 - Janvier 2025

« A dirigé I'entiére revitalisation d’un ancien projet de véhicule
autonome a 15 personnes, concevant 'ensemble du systeme
d’alimentation, I'intégration de capteurs, et la navigation basée SLAM,
tout en développant une architecture logicielle modulaire et
contribuant a des paquets ROS open-source.

Ingénieur Support technique SE
Footbar | Novembre 2022 - Mars 2023 / Juillet 2023 - Aodt 2023

o Résolution de problémes techniques complexes et déploiement du
processus de reconditionnement des capteurs en gestion de crise.

PROIJETS

Vektor-E

ENS Paris - Saclay | Novembre 2023 - Mars 2024 | 6 membres

o Développement d'un véhicule autonome (échelle 1/10) pour le
concours de I'ENS Paris-Saclay.

o Apiloté I'intégration du LiDAR et la mise en oeuvre du RL.

Robacabana

EFREI Paris | Mai 2023 - Juillet 2023 | 8 membres

o Réalisation d’'un POC d’un chariot robotique pour supermarchés.

o Coordination de I'implémentation matériel en tant que leader.

CIRQ-E

EFREI Paris | Juin 2022 - Juillet 2022 | 6 membres

« Livraison d'un dispositif d'authentification intégré pour locaux
sécurisés.

« A mis en oeuvre l'intégration de micro-contréleurs et de capteurs.

SEJOURS A L'ETRANGER
o Japon : Volontariats durant 3 mois Aolt. 2023 - Nov. 2023
e Pologne : Immersion de 4 mois Sept. 2022 - Déc. 2022

« Allemagne : Immersion de 1 mois Juil. 2018 - Aolt 2018


https://www.etsglobal.org/fr/en/digital-score-report/077E180AD58F849422BC959BC1A93932AAED8D00194A9B9B859AC361C832F18Bdlc5Z0FEKzZzOHRkYmlVK0x3U0taK0I3V2twN0RqaWtGNGVlWit6bVpnTHYwVnU4
https://mon.certificat-voltaire.fr/verification-certificat?code=KGVY9EV
https://matlabacademy.mathworks.com/progress/share/certificate.html?id=cf37d783-fe19-45dd-bcf3-62ca0a08cddf&
https://matlabacademy.mathworks.com/progress/share/certificate.html?id=78c8cce5-cae6-4597-bacc-7c054a57ea88&
https://matlabacademy.mathworks.com/progress/share/certificate.html?id=ceb5d13d-5ae9-4fa9-8300-1b5571c6d864&
https://matlabacademy.mathworks.com/progress/share/certificate.html?id=68c2125a-8ec7-4f80-b12a-f0c5b6a4e7ad&

